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土肥　健純

国内・国際学会において発表されている手術支援に使用される医療機器開発に関する論文の内
容を理解し、自分の論文として発表することで論文内容とその発表方法について議論する。

コンピュータ外科において使用される、手術支援ロボット、三次元画像表示法、特殊内視鏡などの
機構やメカニズム、プログラムなを取り上げる。

特に指定しない

International Journal of Computer Assisted Radiology and Surgeryなどに掲載された論文、関連
分野の
演習における発表と議論により評価する。


